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Parametarske jednačine površi 
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Primeri 

Sfera 

X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u) 
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Torus 

POVRŠI U PROSTORU 

Primeri 

X(u,v)=(1+ 0.5*cos(u))*cos(v) 

Z(u,v)=0.5*sin(u) 
Y(u,v)=(1+ 0.5*cos(u))*sin(v) 
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Primeri 

Moebius 
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X(u,v)=2*cosh(v/2)*cos(u) 

Z(u,v)=v 
Y(u,v)=2*cosh(v/2)*sin(u) 
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Primeri 
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Primeri 

Helikoid 

X(u,v)=sinh(v)*cos(u) 

Z(u,v)=3*u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*sin(u) 
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X(u,v)=(sinh(v)*cos(3*u))/(1+cosh(u)*cosh(v)) 

Z(u,v)=(cosh(v)*sinh(u))/(1+cosh(u)*cosh(v)) 
Y(u,v)=(sinh(v)*sin(3*u))/(1+cosh(u)*cosh(v)) POVRŠI U PROSTORU 
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Primeri 
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Primeri 
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Primeri 
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Primeri 



Torus 

X(u,v)=(1+ 0.5*cos(u))*cos(v) 

Z(u,v)=0.5*sin(u) 
Y(u,v)=(1+ 0.5*cos(u))*sin(v) 
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Primeri 

Moebius 

X(u,v)=cos(v)+u*cos(v/2)*cos(v) 

Z(u,v)=u*sin(v/2) 
Y(u,v)=sin(v)+u*cos(v/2)*sin(v) 
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Sfera 
X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u) 
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Primeri 



Sfera 
X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u) 
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Primeri 
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X(u,v)=sinh(v)*sin(u) 

Z(u,v)=3*u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*cos(u) 
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Primeri 
Helikoid 



X(u,v)=sinh(v)*sin(u) 

Z(u,v)=3*u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*cos(u) 
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Primeri 



X(u,v)=sinh(v)*sin(u) 

Z(u,v)=3*u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*cos(u) 
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Primeri 
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Sfera 
X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u) 
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Primeri 

X(u,v)=a*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=b*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=c*sin(u) 
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Primeri 

X(u,v)=a*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=b*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=c*sin(u) 
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Helikoid 

X(u,v)=sinh(v)*sin(u) 

Z(u,v)=3*u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*cos(u) 
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X(u,v)=sinh(v)*sin(u) 

Z(u,v)=u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*cos(u) 
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Primeri 



X(u,v)=3*sinh(v)*sin(u) 

Z(u,v)=3*u 
Y(u,v)=‐sinh(v)*cos(u) 
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Izoparametarske linije 
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Izoparametarska v – linija 
 
za konstantnu vrednost parametra 
 
 
 
Izoparametarske linije pripadaju površi. 
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Izoparametarske linije 
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Izoparametarska u – linija 
 
za konstantnu vrednost parametra 
 
 
 
Izoparametarske linije pripadaju površi. 
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Izoparametarske linije 
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Izoparametarske linije 
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Izoparametarske linije 
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Izoparametarske linije 

X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u)  
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Izoparametarske linije 

X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u)  
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Linije na površi 
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Linije na površi 

X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 

Z(u,v)=r*sin(u)  
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X(u,v)=r*cos(u)*cos(u) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(u) 
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X(u,v)=r*cos(u)*cos(v) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(v) 
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Linije na površi 
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Linije na površi 

X(u,v)=r*cos(u)*cos(u) 

Y(u,v)=r*cos(u)*sin(u) 
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Linije na površi 
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Linije na površi 
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Linije na površi 
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Linije na površi  urz
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Linije na površi 
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Linije na površi 

icuv 

urz
vury
vurx

sin
sincos
coscos









20
22





v

u

urz
cuury
cuurx

i

i

sin
)sin(cos
)cos(cos





22


 u

urz
cuury
cuurx

i

i

sin
)sin(cos
)cos(cos





icuv 

22


 u



POVRŠI U PROSTORU 

Linije na površi  urz
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Linije na površi 
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Linije na površi 

uvuZ
ucvuY
ucvuX

i

i





),(
cossinh),(
sinsinh),(

  u

icv 

j

j

j

dvuZ
dvvuY
dvvuX







),(
cossinh),(
sinsinh),(

  v

jdu 

  ic

  jd

Izoparametarske linije 



POVRŠI U PROSTORU 

Linije na površi 
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Linije na površi 
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Izoparametarske linije ‐ reparametrizacija 
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