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Projekcije na koordinatne ravni 
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Matematički prikaz krive linije   
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Tangenta 

Normala 

Binormala 

Jedinični vektori tangente, normale i binormale su invarijantni u odnosu na 
parametrizaciju: 
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Poluprečnik krivine: 
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Krug krivine 
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Krivina ‐ primer 



Geometrijsko mesto 
centara krugova krivina 
neke krive je evoluta te 
krive. Sama ta kriva, za 
svoju evolutu je 
evolventa. 
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